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Nazwa przedmiotu
Programowanie mikrokontrolerow [S2AiR2-ISAIR>PO3-PM]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Automatyka i robotyka 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
Inteligentne systemy automatyki i robotyki ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
15 30 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Adam Turkot
adam.turkot@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Umiejetnos¢ programowania w jezyku C/C++ na poziomie podstawowym. Podstawy funkcjonowania
obwodow elektrycznych i uktadéw elektronicznych. Obstuga komputera w zakresie podstawowym.
Sprawne postugiwanie sie Internetem i podstawy jezyka angielskiego w znacznym stopniu przydadzg sie w
postugiwaniu zasobami sieciowymi.

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest przedstawienie mikrokontrolerow. Omdéwienie architektury mikrokontrolera oraz
mozliwo$ci zastosowania w automatyce i elektrotechnice jak i w zyciu codziennym. Pogtebienie
umiejetnosci programowania w jezyku C poprzez opracowanie funkcji sterujgcych. Programowanie przez
studenta urzadzen peryferyjnych interfejsu pozwala na wyksztatcenie umiejetnosci programowania
nowoczesnych urzgdzen elektronicznych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza
K2_W4 rozumie metodyke projektowania specjalizowanych analogowych i cyfrowych systemow
elektronicznych;



K2_W6 ma szczegodtowg wiedze z zakresu budowy i wykorzystania zaawansowanych systemow
sensorycznych;

K2_W11 ma uporzgdkowang i pogtebiong wiedze zwigzang z systemami sterowania i uktadami kontrolno-
pomiarowymi;

K2_W13 ma podstawowg wiedze o cyklu zycia systemdw automatyki i robotyki oraz uktadéw kontrolno-
pomiarowych;

K2_W18 ma uporzgdkowang i pogtebiong wiedze w zakresie specjalizowanych systemow
mikroprocesorowych przeznaczonych do uktaddéw sterowania i uktadow kontrolno-pomiarowych;
Umiejetnosci

K2_U1 potrafi krytycznie korzystac z informaciji literaturowych, baz danych i innych zrédet w jezyku polskim
i obcym;

K2_U2 potrafi analizowac i interpretowac projektowg dokumentacje techniczng oraz wykorzystywaé
literature naukowg zwigzang z danym problemem;

K2_U13 potrafi dobra¢ i zintegrowaé¢ elementy specjalizowanego systemu pomiarowo-sterujgcego w tym:
jednostke sterujgca, uktad wykonawczy, uktad pomiarowy oraz moduty peryferyjne i komunikacyjne;
K2_U26 potrafi skonstruowacé algorytm rozwigzania ztozonego i nietypowego zadania pomiarowego i
obliczeniowo-sterujgcego oraz zaimplementowac, przetestowac i uruchomi¢ go w wybranym srodowisku
programistycznym na platformie mikroprocesorowej;

Kompetencje spoteczne

K2_K1 rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie — podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb;
K2_K4 posiada swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej
w tym jej wptyw na $rodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialnos$¢ za podejmowane decyzje; jest gotow do
rozwijania dorobku zawodowego;

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Wyktad: Zaliczenie w formie testu wielokrotnego wyboru.
Laboratorium: Ocena wykonanych projektéw korncowych.

Tre$ci programowe

Tresci programowe wyktadu pokrywajg sie z treSciami przedstawianymi na laboratorium w formie ¢éwiczen
praktycznych podczas, ktorych przerabiane sg zaprezentowane technologie

Architektura systemu mikrokontrolera

Uktady we/wy

Ukfady czasowol/licznikowe

Ukfad obstugi przerwan i jego obstuga

Przetworniki A/C C/A

Sensory i czujniki podtgczane do mikrokontroleréw

Ukfady wyswietlaczy

Interfejsy komunikacyjne przewodowe i bezprzewodowe

Tematyka zaje¢

Tresci programowe wyktadu pokrywajg sie z treSciami przedstawianymi na laboratorium w formie éwiczen
praktycznych podczas, ktérych przerabiane sg zaprezentowane technologie

Architektura systemu mikrokontrolera

Uktady we/wy

Ukfady czasowol/licznikowe

Ukfad obstugi przerwan i jego obstuga

Przetworniki A/C C/A

Sensory i czujniki podtgczane do mikrokontroleréw

Ukfady wyswietlaczy

Interfejsy komunikacyjne przewodowe i bezprzewodowe

Metody dydaktyczne
Materiaty dydaktyczne w formie prezentacji wyktadoéw oraz skryptu do éwiczen laboratoryjnych zostajg



umieszczone w wersji elektronicznej na stronie internetowej wskazanej przez prowadzgcego. Aktualny
adres zostaje podany podczas pierwszych zaje¢ przez prowadzgcego zajecia. Wyktad z prezentacjami
multimedialnymi.

Literatura

Podstawowa

Petka R.: "Mikrokontrolery - architektura, programowanie, zastosowania". Wydawnictwa Komunikac;ji i
tacznosci, Warszawa 2003

Uzupetniajgca

www.arm.com

www.st.com

www.arduino.cc

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




